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Argomenti sviluppati (docente teorico): 

 
1.  Controllori Logici Programmabili (PLC) 

 

1.1.  Introduzione all'automazione industriale 

1.1.1. Logica cablata e logica programmabile 

1.1.2. Tecnologie utilizzate nei processi automatici 
 

1.2. PLC, scelta, installazione, riferimenti normativi e sicurezza 

1.2.1. Criteri di scelta del PLC 

1.2.2. Installazione del PLC nell'ambiente industriale 

1.2.3. Riferimenti normativi alla sicurezza 

1.2.4. Hardware e software dl PLC 
 

1.3. Fasi di Programmazione del PLC 

1.3.1. Studio del sistema 

1.3.2. Diagrammi di flusso 

1.3.3. Assegnazione degli ingressi e delle uscite 

1.3.4. Scelta del linguaggio di programmazione 

1.3.5. Scrittura del programma, codifica e trasferimento 

1.3.6. Diagramma di flusso 

1.3.7. Linguaggio di programmazione LADDER 

1.3.8. PLC Zelio 

1.3.9. NI MULTISIM 13 
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1.4. Applicazioni pratiche di programmazione di un  PLC 

1.4.1. Istruzioni di base  

1.4.2. Istruzioni di temporizzazione e conteggio 

1.4.3. Istruzioni speciali 

1.4.4. Punto luce interrotto, deviato, invertito 

1.4.5. Lampade ad accensione e/o spegnimento ritardato; funzionamento ad intermittenza 

1.4.6. Avviamento diretto di motori asincroni trifasi 

1.4.7. Inversione di marcia di motori asincroni trifasi 

1.4.8. Avviamento con resistenze statoriche di motori asincroni trifasi 

1.4.9. Sequenza semaforica 

1.4.10. Movimentazione pezzi su nastri trasportatori 

1.4.11. Automazione per l'illuminazione di una fontana  

 

 
 

Argomenti sviluppati (ITP): 

 
1. Applicazioni pratiche di programmazione di un  PLC (Zelio Soft 2 e PLC della 

Schneider Electric) 

1.1.1. Istruzioni di base  

1.1.2. Istruzioni di temporizzazione e conteggio 

1.1.3. Istruzioni speciali 

1.1.4. Punto luce interrotto, deviato, invertito 

1.1.5. Lampade ad accensione e/o spegnimento ritardato; funzionamento ad intermittenza 

1.1.6. Avviamento diretto di motori asincroni trifasi 

1.1.7. Inversione di marcia di motori asincroni trifasi 

1.1.8. Avviamento con resistenze statoriche di motori asincroni trifasi 

1.1.9. Sequenza semaforica 

1.1.10. Movimentazione pezzi su nastri trasportatori 

 

2. Simulazioni con NI Multisim 

2.1. Utilizzo e funzioni del NI Multisim 

2.2. Simulazione di sistemi automatici con l'utilizzo di NI Multisim 

 
 

http://www.cannizzaroct.edu.it/

